
^asovni-
~arska
pozicija

Rad sa
prstima

Rad sa 
punom
{akom

Idealan za sve fine i filigranske
radove sa vijcima u elektronici i
preciznoj mehanici.

Okretna centri~na glava sa velikom
povr{inom za prst (poz.1).
Ú Za optimiziran rad u ~asovni~arskoj

poziciji.
Simbol vijka i dimenzija na centri~noj
kapi (poz. 2).
Ú Jednostavna i brza identifikacija.
Multikomponentna dr{ka sa velikim,
mekim komponentama (poz. 3).
Ú Komforan i ugodan rad.
Brzookretna zona (poz. 4).
Ú Za brz rad sa punom {akom.
Kromirana o{trica od visoko
pobolj{anog specijalnog  ~elika (poz. 5).
Ú Optimalna za{tita od korozije.
Black Point vrh (poz. 6).
Ú Ta~no nalijeganje.

Odvija~
Ravni
O{trica: okrugla, mat kromirana.
Prihvat: DIN 5264-A, ISO 2380, 
Black Point.

Odvija~
Krstasti (PH)
O{trica: okrugla, mat kromirana.
Prihvat: ISO 8764-PH, Black Point.

a             b A B/C A
mm mm mm inch Art.-Nr.

0,16 x 0,8 40 100/20 1 9/16… 0613 480 008
0,18 x 1,0 40 100/20 1 9/16… 0613 480 010
0,25 x 1,2 40 100/20 1 9/16… 0613 480 012
0,30 x 1,5 40 100/20 1 9/16… 0613 480 015
0,30 x 1,8 60 100/20 2 3/8… 0613 480 018 1
0,40 x 2,0 60 100/20 2 3/8… 0613 480 020
0,40 x 2,5 75 100/20 3… 0613 480 025
0,50 x 3,0 75 100/20 3… 0613 480 030
0,60 x 3,5 100 100/20 4… 0613 480 035

A B/C A
mm mm inch Art.-Nr.

PH 000 40 100/20 1 9/16… 0613 481 000
PH 00 40 100/20 1 9/16… 0613 481 00

1
PH 0 60 100/20 2 3/8… 0613 481 0
PH 1 80 100/20 3 1/16… 0613 481 1

Zebra multikomponentni odvija~ za
elektroniku i preciznu mehanika
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